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RB7=in. RB6,RB5,RB4=ouL,
for petlja, visoko stanje RB6, pa RBS, pa RB4
cekati stanje na RB7, sken prva tri tastera

RB7=out. RB6,RB5,RB4=in,
direktno ocitavanje na RB6, RBS i RB4.
sken ostala tri
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ventil ili el_magnet
za izbacivanje skarta



