Schnittstellenbeschreibung

POSELESTA II/III
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1. Installationsvorschriften

1.1 Grundaufbau,massbildér

POSELESTA II/III besteht aus 3 Einheiten: Steuerung, Bild-
schirm und dem der Maschine angepassten Handbedienungsfeld,

Das Handbedienungsfeld wird auf Wunsch auch von uns gelie-
fert. Es kdnnen weitere Zusatzgerite angeschlossen werden.
Alle Anschlisse befinden sich auf der Gerdteriickseite. Die
Einbaulage ist beliebig.

Massbilder POSELESTA II/III

A __
b
L [}
% \ Liadautists _mind08 3
3
.\
§
Weatage Aosschnist: $77-4378 31
Aifaz
IS
. e T =
> 7 ¢ -
“ 4
b L

i
:
3
K

i
o1
RS
i)

Y
&

|

Aot xpasschnit : 322 x 1S *4
o f® 3 3352




Handbedienungsfeld
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1.2. Anschlisse
V35 V1iX v2y v3Z V4D
handwheel
V é ext. equipm. V15 outputs V23 feed V19 inputs
V7 DNC

V 8 ext. front pl.
ve - V10

id.o" "

fviix vz v| V1 outpun | [V24 zmoct] | V20 inpun |

analog outputs

VI3 ZI{VI4D V17 ouvtputs V25 ext.volt] V21 lnpun
P fuse + 2‘vl‘;"% monitor sockets

= ~-15v ond control LED

ool A .
. @ +15vQO0O
volragel ggxi: V18 outputs + 5VOO V22 inputs
selector — ovint.QO

4C 124109
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Steuerung

Vil X
vV 2 Y Wegmesssysteme Sinus
vV 3 Z oder TTL
V 4 D
VS Handrad (TTL)
V B Externe Gerdte
v 7 DNC Serielle Schnittstellen
vV 8 Externe Frontplatte
Vv 9 Composit Video zum Bildschirm, BNC-8Buchse
VvV 10 Kommunikationsleitung zum Programmierbiiro (siehe 2.6.3.)
V1l X )
vV 12 Y >Analog-
vV 13 z sollwert
V 14 D
V 15
V 16 L_Steuerungs-
v 17 ausgédnge
VvV 18 J
VvV 19 )
V. 20 ~ Steuerungs-
Vv 21 eingdnge
Vv 22
vV 23 Vorschub, Override-Potentiometer
V 24 Aktivierung der Referenzmarke
VvV 25 Externe Relaisspannung
Netzstecker
Erdungsklemme
Erdungsbriicke
Spannungswédhler
Messbuchsen

Die Spannungen + 5 V, + 15 V, - 15 V kdnnen an den Messbuchsen
(& 2 mm) gegen O Volt intern gemessen werden. Es darf jedoch
keine Stromentnahme erfolgent + 24 V ist auf 0O Volt extern,
Klemme V 25 - 4,5 bezogen.

Kontrolllampen neben den Messbuchsen zeigen an, dass die ent-
sprechende Gleichspannung vorhanden ist.
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Bildschirm

"é} @' S«:hemnqshouer

Erdunqssc!mube

@- Bh§uchse -4% : Soqm‘dhler @ $

Netzstecker

4C 424 108

'@ V 1 = Composit-Video-Eingang (HF -Buchse) {b

& | &,
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Erdung, Abschirmung

Die Steuerung und der Bildschirm missen uber je einen Cu-
Leiter (Querschnitt 6 mm2) am zentralen Sternpunkt ge-
erdet sein. Der Sternpunkt sollte sich am Antriebsver-
starker oder in unmittelbarer Ndhe befinden. Die mit
bezeichneten Erdungsklemmen sind auf der Geraterickseite
angebracht.

Das interne Nullpotential ist normalerweise nicht galva-
nisch, sondern nur kapazitiv mit dem Gehaduse verbunden.

Die Erdungsbriicke ist geschlossen (Auslieferungszustand).

Durch Oeffnen der Erdungsbricke kann sowohl bei der Steue-
rung als auch beim Bildschirm das interne Null vom Erd-
potential getrennt werden. Im Normalfall empfehlen wir,
die Erdungsbriicke sowohl an der POSELESTA II/III wie auch
am Bildschirm geschlossen zu lassen. Die nachfolgend auf-
gefiuhrten Anschlusse missen an den angegebenen Punkten ab-
geschirmt werden:
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Anschlusse Anschlusspunkte der Abschirmung

* Wegmesssysteme Handrad siehe 2.2. (Messsystem-Anschlusse)
POSELESTA II/II1I, steckerseitig
* Serielle Schnittstellen POSELESTA II/II1I, Erdungspunkt
* Composit-Video Koaxkabel
* Analogsollwert POSELESTA II, Klemme Erde
** Steuerungsein-/ausgange Anpasssteuerung
Potentiometer POSELESTA II, Erdungspunkt
* RM-Aktivierungen POSELESTA II, Erdungspunkt

* Besonders empfindliche Anschlisse - gute, von den Starkstrom-
leitungen getrennte Fihrung notwendig.

** Steuerungsein-/ausgange missen normalerweise bei guter Tren-
nung von den Starkstromleitungen und maximaler Kabellange von
5m nicht abgeschirmt werden. Die Leitungen zum Handbedienungs-
feld missen mit Ausnahme des Handrades und Vorschub-/Override-
Potentiometers nicht abgeschirmt werden.

1.4.

Relaisspeisung V 25, Kabelfihrung

Um die Relaisausgange aktivieren zu kénnen, muss an die
steckbare Klemmenleiste V 25 eine externe Spannungsquelle
(24 V) angeschlossen werden.

Relaisspeisung Nennwert + 24 V =
Spannungsbereich 20 ... 40 V
Welligkeit maximal +/- 5 % des Nennwertes

Bricken- oder Zweiweggleichrichter
mit Siebkondensator
Spannungstoleranz vom verwendeten Relaistyp abhangig*
Stromaufnahme von der Anzahl der gleichzeitig
aktivierten Relais abhangig (max.
100 mA pro Ausgang)

* Vorsicht bei Lastschwankungen durch gleichzeitig akti-
vierte Relais! Gefahr einer Ueberspannung bei nur einem
angezogenen Relais oder einer Unterspannung bei maxima-
ler Last méglich.

Die Abfrage der Steuerungsausgange kann elektronisch, z.B.
durch einen Prozessor oder PC erfolgen. Die Definition der
logischen Pegel finden Sie in den Kapiteln 2.3. und 2.4.

Kabel fihrung

Fir jede steckbare Klemmenleiste oder jeden Stecker soll-
te ein separates, von Starkstromleitungen getrenntes Kabel
gefihrt werden. Eine Kabelfihrung neben Leistungsverstar-
kern, Drehzahlwandlern und ahnlich starken Stérungsquellen
muss vermieden werden. Die Anschlusslange sollte grosszu-
gig bemessen sein, damit die Herausnahme und das Abstellen
der Steuerung jederzeit méglich ist. An den steckbaren
Klemmenleisten darf nach dem Einbau kein Zug entstehen.
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Umgebungstemperatur

Umgebungstemperatur-Bereich: 0 ... 45 Grad C. Die Tempe-
ratur wird im eingebauten Zustand, nach einer Betriebs-
dauer von 8 Stunden, im Abstand von ca. 5 cm zum oberen
Abdeckblech gemessen. Obwohl die Steuerung mit einem

internen, martungsfrelen Ventilator ausgestattet ist,

der_in der Steuerung flr eine Luftumw&lzung sorgt,
empfehlen wir die Beliiftung durch einen _externen Venti-

lator. Beim Bildschirm ist dies nur bei sehr engen Ein-
bauverhdltnissen notwendig.
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Schnittstellenbeschreibung

Netzanschluss

Steuerung und Bildschirm haben separate, von einander
unabhangige Netzanschlisse. Netzstecker, Netzsicherung
und Spannungswahler sind an der Geraterickwand angeordnet.
Der Netzstecker ist 3-polig (mit Verriegelung, Typ Hirsch-
mann). Die Gegensticke sind im Lieferumfang enthalten.

Netzsicherung Steuerung Bildschirm
20 ¥ 5 mm

220V, 240V i A 200 mA

lio v 2 A 400 mA

Die Netzspannungen 220 V, 110 V (Sicherungswechsel), 240 V
sind am Spannungswahler einstellbar.
Auslieferungszustand: 220 V~.

Toleranz . + 10 % ... - 15 %
Frequenz 50 / 60 Hz
Maximale Leistungsaufnahme Steuerung: 100 VA

Bildschirm: 50 VA

Steckerbelegung

3
o
§

Ph Phase
0 Nullleiter
-+ Erdung

Geberleitungen allgemein

Es darf nur abgeschirmtes, isoliertes Kabel verwendet wer-
den. Die Adern sollten paarweise verdrillt sein. Durch die
Abschirmung werden die kapazitiv eingestreuten Stérimpulse
zur Erde abgeleitet. Dieses Kabel ist getrennt von der
ubrigen Verdrahtung in einem isolierten, ferromagnetischen
Schlauch (z. B. in einem flexiblen Stahlschlauch) zu fuh-
ren. Dieser Metallschlauch dient als Schild gegen elektro-
magnetisch eingestreute Stérimpulse. Die Abschirmung des
Kabels soll beidseitig am entsprechenden Steuerungsein-
schub und dem Gebergehause geerdet werden.
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Die Kabelabschirmung ist leitend mit dem Steckergehduse
verbunden. Sollte dies ausnahmsweise nicht der Fall sein,
muss der Kabelschirm an der Erdschraube verdrahtet werden.

Geberstecker fundherum mit Abschirmung
leitend verbunden

Steuerung

Geberstecker Geber

3C 430 670

Geberleitungen
Alschirmung Geberkabel

€ rdschruube Isolation Geberksabel

Metullschlauch
Kunststoffisalierung Metalischiauch

Zur zentralen Schrank- oder Anlagenerde

Die Geberleitung sollte auf kirzestem Weg verlegt und
nicht lGber Klemmenleisten gefiihrt werden.

Paralleles Verlegen von fGeberleitungen mit Motorleitungen,
Schiitzenleitungen etc. muss unbedingt vermieden werden! Es
sind die Anschluss- und Installatiensvorschriften des ent-
sprechenden Geberlieferanten zu beachten.

Das Gehduse des Gebers darf nicht mit dem Metallschlauch

verbunden werden. Langjdhrige Erfahrungen haben gezeigt,

dass durch folgende Anschlussart eine hohe St8rsicherheit
erzielt werden kann:

Das Gehduse des Gebers muss direkt am Geber mit der 0QV-
Leitung der Geberspeisung verbunden werden.

Bei vielen Gebern ist das Gebergehduse mit einem Stift
des Gebersteckers (direkt auf dem Geber montiert) ver-
bunden. Die Verbindung OV-Gebergehduse sollte im Geber-
kabelstecker auf der Geberseite vorgenommen werden. (Es
entsteht eine Erdschlaufet).

Steckerverbindung

o
~
©
o
Stin OV 2
-—— 3_Geberkabel ticher 9
Stift Geber-
geohiuse
Verbindung

ELESTA




Bei Gebern ohne Verbindung Gebergehduse-Gebersteckerstift
(direkt auf dem Geber montiert) soll beim Geberstecker
die OV-Leitung herausgefihrt und so kurz wie méglich mit
einer Lotose am Gebergehduse verbunden werden.

Steckerverbindunn

— ™~

Stift Qv
-— £ Geberkabel Gieber

3C 430 &70

ﬁ#t ilitse

Verbindung so
kurz wie moatich

Kabellange

Die Steuerung besitzt fir die Geberspeisung Festwertregler
von + 5 V. Es ist darum notwendig, die Querschnitte der

+ 5 V- und OV-Leitungen genigend zu dimensionieren. Der
Spannungsabfall darf insgesamt 0,5 V nicht uUbersteigen.

2.2.1. Anschlusse fur Sinussignale :
(ILS-Massstabe und ROD-Drehgeber)

Kontakt Belegung
s 2 A
T 2 A
- 3 + 5V Geberspeisung
S 4 ov max. 200 mA
< 5 B
6 B
7 RM
8 RM
9 innere Abschirmung

vom Geberkabel

Die Massstdbe (Heidenhain) arbeiten mit sehr kleinen
Stréomen. Es ist darum bei der Verkabelung sehr sorgfaltig
vorzugehen. Es sollten nur Originalkabel verwendet werden.
Verlangerungskabel kénnen bestellt werden. Mit Original-
kabel 6 x 0,14 + 2 x 0,5 mm2 kann eine maximale Lange von
20 m realisiert werden.

Bei 9-poligen LS-Steckern ist der innere Schirm auf Kon-
takt 9 gelegt. Der aussere Schirm wird am Stecker festge-
klemmt. Die Interpolationselektronik zur Auflésungssteige-
rung der LS-Massstadbe ist (wenn erforderlich) bereits in
der POSELESTA II/III enthalten. Auf eine externe EXE kann
darum verzichtet werden.

11
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2.2.2., Anschliisse fir TTL-Signale

Kontakt Belequng

1

2 A

3 A

4 B

5 B

6 O—

7 RM

8 RM

9

10

11

12 + 5V Geberspeisung (max.
200 mA pro Stecker)

13 av nicht erden

14

Steckertyp: l4-polig, Amphenol/Tuchel.

Die Steckdose ist an der Steuerung montiert. Die Abschir-
mung kann unter der Zugsentlastung festgeklemmt werden.
TTL-Geber konnen sowohl mit als auch ohne Quersignale
(A,B,RM) angeschlossen werden. Geber mit Quersignalen
besitzen eine bessere Stdrungsunterdriickung und sollten
deshalb bevorzugt werden. Die Geberart (ob mit oder ohne
Quersignale) muss bei der Bestellung angegeben uwerden.

Max. Eingangsfrequenzen:
4-Kanal Anpassprint: 100 kHz
2-Kanal Anpassprint: 8 kHz

Spezifikation der TTL-Gebersignale

Pegel: "O": 0 : + 0,8V
wim, +2,4 ¢ + 5V

;
i

4C 124404

-+

\j
H : Richtungswechsel
27? !

e e el —

Beim Ueberfahren der Referenzmarke muss der Pegel am Ein-
gang RM auf "1" wechseln. Die Referenzmarke wird in der
Steuerung, wdhrend A und B auf "1" stehen, wahrgenommen.
Die Breite der Referenzmarke muss minimal 90 Grad,
maximal 270 Grad betragen, um eine eindeutige Position
beim Anfahren von links und rechts zu gewdhrleisten.
Inkrementalgeber mit anderen RM-Konfigurationen kdnnen
nicht angewendet werden (bitte ELESTA konsultieren).
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2.2.3.

Referenzmarkenaktivierung

Bei Rotationsgebern kann durch die RM-Aktivierung eine
einzige Referenzmarke eingeblendet werden, z. B. mittels
Mikro- oder Anndherungsschalter (siehe Kapitel 2.3.).
Inductosyn mit Nullmarkenauswertung (Gen. B) siehe In-
stallationsvorschriften zu Inductosyn, Typ EIU, 4V 3010.

Handrad-Anschluss V S

TTL-Signale (ohne Quersignale) Typ: l4-polig, Amphenol/
Tuchel, Steckdose an der Steuerung

Kontakt Belegung
1
2
3 A
aci23ia/e 4
<] 8
b
7
8
9
10
11
12 + 5V GCeberspeisung max.
200 mA
13 ov nicht erden
14

Die Kabelabschirmung kann unter der Zugentlastung festge-
klemmt werden.

Steht der Maschinenparameter P 76 auf "1" (Einflanken-Aus-
wertung), ist ein Rasterschritt so gross wie die gew#hlte
Auflosung. Steht er auf "2", ist ein Rasterschritt doppelt
so gross. Steht er auf "4", ist ein Rasterschritt 4 x so
gross. :
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Steuerungseingdnge V 19 - V 24

Nennspannung 24 V = (siehe 1l.4. Relaisspeisung)
Eingangsspannung H-Level: 18,..40 V
L-Level: O... 3 V oder offen
Eingangsstrom 3 - 8 mA
Zeitverzidgerung L ---> H: 2,5 ... 15 ms + ~25 ms
(spannungsabhingiq) H ---> L: 15 ... 50 ms Rechenzeit
r__m__,______.__.________.__4
. 2k7 2k7
-t _1=37-74mA | &9 +5V

Lore T vie-vez! 8

2.8. Printrelis SGR 282 N
* R e e g
- 2 p— H
C_ (18-40v) T«ouri.i

QV intern

|
|
|
|
|

POSELESTA I/l 1/0- Print

el T T

*Erdverbindung am Eingang V25/4.5/!

V 25/4-5 herstellen

Achtung
Zur Sicherheit sollten zwei Relaiskontakte parallel ge-

schaltet werden, z. B, ELESTA-Relais: Printrelais SGR 282
oder Steckrelais SKR 085S mit Doppelkontakten.

Bei Tasten (z. B. Richtungstasten) miissen Kontakte fir
niedrige Strome verwendet werden, z. B. Baureihe 14 LL
von ERQ.

Kontakt Belegung

1 NC-Stop

2 NOT-Stop

3 NC-Start

4 Endschalter + D

S Endschalter + Z

6 Endschalter + Y

7 Endschalter + X

8 Endschalter - D

9 Endschalter - Z

10 Endschalter ~ Y

11 Endschalter - X

12

Kantakt Beleqgung

1l Handradaktivierung D

2 Handradaktivierung Z

3 Handradaktivierung Y

4 Handradaktivierung X

5 Richtungstasten + D

6 Richtungstasten + Z

7 Richtungstasten + Y

8 Richtungstasten + X

9 Richtungstasten - D

10 Richtungstasten - Z

11 Richtungstasten - Y

12 Richtungstasten - X
14
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v 21

v 22

ontakt

NC-Stop

H-Level:
L-Level:

v 19/1

Richtungstasten - 2
Richtungstasten - Y
Richtungstasten - X

Belegung

Jogging 1

Jogging 10

Jogging 100

Jogging 1000

Jogging 10000

Eilgang

Open-loop
Schlisselschalter
Int./Ext.-Frontplatte
M Ol1 wahlweisen Halt aktivieren

Belegung
Satzausblenden aufheben

mm/ Inch-Umschaltung

Achsfreigabe

Programm fortsetzen

M 06 Werkzeugwechsel-Quittie 1ing

M 10-Quittierung

MST-Quittierung

X/Y-Schreiber (nur POS III)
Programmverriegelung (nur POS III)
Satzabbruch (nur POS IIT)

Belegung

Vorschub-Potentiometer (Mitte)

+ 10V

ov Potentiometer-Speisung
Ooverride-Potentiometer (Mitte)

Belegung

RM~-Aktivierung X

RM-Aktivierung Y

RM-Aktivierung 2

RM-Aktivierung D

Bezugspunkt RM-Aktivierung
Bezugspunkt RM-Aktivierung (ab Gen. B)

NC-Stop unwirksam
NC-Stop wirksam

Ein NC-Stop bewirkt einen Halt der Achsbewegungen ent-
lang der Bremsrampe. Durch Driicken der NC-Start-Taste
wird die Positionierung fortgesetzt.

Falls ein NC~Stop wahrend der Uebergabe der M-, S- oder

15
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T-Funktionen erfolgt, bleibt dieser unwirksam, d. h.

die Funktionen werden weiter ausgegeben. Der NC-Stop
wird jedoch intern abgespeichert, so dass eine nachste
Achsbewegung erst nach erneutem Ausldésen eines NC-Starts
ausgefiihrt wird. Solange der NC-Stop wirksam ist, wird
die entsprechende Funktionstaste am Bildschirm abgebil-
det. NC-Stop ist im Handbetrieb unwirksam.

Not-Stop

H-Level: Not-Stop unwirksam
L-Level: Not-Stop wirksam

vV 19/2

Ein Not-Stop bewirkt einen schlagartigen Halt der Achs-
bewegungen ohne Ausfihrung der Bremsrampe. Die Analog-
ausgange werden gleichzeitig auf Null gesetzt (Lage-
regelkreis unterbrochen, solange Not-Stop wirksam).

Ist ein Schleppfehler vorhanden, der nicht abgearbeitet
werden konnte, wird dieser durch die Steuerung berick-

sichtigt und intern auf Null gesetzt, ohne die Istwerte
zu verfalschen.

Achtung

Die Steuerung wechselt beim Aufheben des Not-Stops auto-
matisch auf Handbetrieb.

Nach dem Aufheben des Not-Stops werden die Antriebe
ruckfrei eingeschaltet und die Lageregelkreise sind

nun wieder aktiv. Die Steuerung ist betriebsbereit.

NC-Start

H-Level: NC-Start wirksam
L-Level: NC-Start unwirksam

vV 19/3

In den Betriebsarten Automatik-Folgesatz, Automatik-
Einzelsatz und Hand-Einzelsatz wird damit das Programm
gestartet. Nach NC-Stop wird mittels NC-Start die unter-
brochene Achsbewegung fortgesetzt. Solange der NC-Start
wirksam ist, wird die entsprechende Funktionstaste am
Bildschirm abgeblldet.

Ueber den Parameter P 75 kann vorgewahlt werden, ob die
Steuerung den NC-Start-Impuls von der Steuerungsfront-
platte, von einem externen Taster oder von beiden akzep-
tieren soll.

16
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2.3.4.

Endschalter H-Level: E&ndschalter nicht an-
+X, =Xy +Y, =Y, +7Z,-7Z,+D,-D gefahren
L-Level: Endschalter angefahren

vV 19/4-11

Die Plus-Endschalter sind so definiert, dass sie durch die
Plus-Richtungstasten angefahren werden kdnnen. Die Minus-
Endschalter konnen entsprechend durch Betdtigung der
Minus-Richtungstasten angefahren werden.

Das Anfahren eines Endschalters bewirkt einen sofortigen
Halt in allen Achsen. Dabei wird mit Bremsrampe gestoppt
und der momentane Schleppfehler abgearbeitet.

Fir das Wegfahren vom Endschalter ist es notwendig, die
Betriebsart Handbetrieb anzuwdhlen und die zum Arbeits-
feld fihrende Richtungstaste zu driicken. (Zuerst Stop-
Taste betdtigen, falls Start-Symbol auf Bildschirm noch
ansteht).

Achtung

Bei einem grossen Schleppfehler (grisser als die Linge

des Betdtigungsnocken) besteht die Gefahr, dass der End-
schalter Uberfahren wird. Driickt man irrtiimlich die Rich-
tungstaste, die vom Arbeitsfeld wegfiihrt, ist es midglich,
dass die Maschine beschddigt wird. Um dies zu verhindern,
empfehlen wir, einen zus3dtzlichen Not-Stop-Schalter hinter
jedem Endschalter zu montieren. Diese Not-Stop-Schalter
kdnnen zusammengefasst auf den Not-Stop-Eingang gefiihrt
werden.,

Handradaktivierung H-Level: Achsen wirksam
X,Y,2,D L-Level: Achsen unwirksam

V 20/1-4

Fiir das Verfahren mit Handrad ist ein Inkrementalgeber
(Handrad) an den Stecker V 5 anzuschliessen.

Die Achsen kdnnen in den Betriebsarten Handbetrieb und
Programmierung/Playback verfahren werden. Es besteht die
Mdglichkeit, in einer oder mehreren Achsen gleichzeitig
zu verfahren.

Ein Schritt am Handrad bewirkt, dass in der gew&hlten
Achse mit 1 Inkrement verfahren wird. Der Parameter 74
muss je nach Handradtyp auf 1,2 oder 4 gesetzt werden.

Option

Mit einer externen Zusatzlogik k@nnen die Handradimpulse
mit dem Faktor 10 multipliziert werden, d.h. ein Inkrement
am Handrad bewirkt 10 Bewegungsinkremente.
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2.3.6,

Richtungstasten H-Level: Handverfahren wirksam
+X,-X +Y.-Y’+Z’-1Z__)+Dj.g

vV 20/5-12

Die Richtungstasten sind in den Betriebsarten Handbetrieb
und Programmierung/Playback wirksam. Sie bewirken eine
Achsbewegung in die gewlnschte Richtung, solange eine
Taste gedrickt wird.

Es kann jederzeit eine zweite Richtungstaste gedriickt
werden. Beide Achsen werden entlang einer eigenen An-
fahrrampe gestartet und entlang einer eigenen Bremsrampe
abgebremst. Die Verfahrgeschwindigkeit der einzelnen
Achsen ist von der Stellung des Vorschubpotentiometers
und des pro Achse programmierten Vorschubs (P 44 - 51)
abhdngig.

.Die Vorschubgeschwindigkeiten ktnnen mit der Funktion

Eilgang liberlagert werden.,
Anfahrrampe

Sremsramne’
+ x e it B 2 -

@ Richtungstaste gedrickt
® Geschwindigkeit mit Vorschubpotentiometer reduziert

® Richtungstaste losgelassen

2.3.7. Jogaging H-Level: gewdhlter Jogging-Schritt wirksam

L-Level: gewdhlter Jogging-Schritt unwirksam
V 21/1-5

Die Achsen kdnnen um den angewd@hlten Jogging-Schritt
verfahren werden. Die Wahl der Achse und Richtung erfolgt
durch einmalige Betdtigung der entsprechenden Richtungs-
taste., Die Anfahr~ und Bremsrampen werden ausgefihrt.
Nach einem ausgefiihrten Jogging-Schritt wird in einer
Achse erst weiterverfahren, wenn der ndchste Impuls er-
folgt. Durch eine fortlaufende Reduktion der Jogging-
Schritte wird ein genaues Anfahren des Ziels erreicht.
Die Verfahrgeschwindigkeit wird am Vorschubpotentiometer
eingestellt. Eine Ueberlagerung mit der Eilgang-Funktion
ist nicht mdglich.
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2.3.8. Eilgang A H-Level: Eilgang wirksam
L-Level: Eilgang unuwirksam

vV 21/6

Der Eilgang wirkt nur bei gleichzeitiger Bet&dtigung mit
den Richtungstasten. In den angewdhlten Achsen wird mit
der maximal zuldssigen Geschwindigkeit (mit Parameter
44-47 programmiert) verfahren.

Der Eilgang Uberlagert das Vorschubpotentiometer soclange
die Eilgangtaste gedrickt wird. Die Eilgangaufschaltung
erfolgt nicht schlagartig, sondern entlang der Anfahr-
rampe.

'I \

Richiungstaste gedrucict

4C 123648

Lilgangstaste gedrtickt

Lilgangstasie losgelassen
Richiungstaste losgelassen

CRORONS

2.3.9, Open-loop H-Level: Open-loop wirksam
L-Level: Open-loop unwirksam

v 21/7

Der Open-loop-Betrieb ermdglicht bei abgeschaltetem
Antrieb ein manuelles Verfahren. Er bewirkt, dass die
Istimpulse vom Wegmesssystem in der Steuerung zugleich
als Fihrungsgrissen dem Schleppz&dhler zugefihrt werden.

Wird nun in den mittels Maschinenparameter P 77 als
"Open-loop™ bestimmten Achsen verfahren, bleiben die
Schleppfehler wie bei einem Maschinenstillstand bei
mitlaufenden Istwertanzeigen stédndig auf Null., Die Fahr-
befehle werden auch bei aktiviertem Open-loop ausgegeben
(Ueberwachungszwecke).

Der Open-loop-Betrieb darf nur bei Stillstand ein- oder
ausgeschaltet werden, also wenn keine Fahrbefehle anste-
hen und der Ausgang "Maschinenstillstand" auf H-Level
steht.

19
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2.3.10.

2.3.11.

2.3.12.

Die Funktion "Open-loop" ist z. B. bei manuellem Bohren
in der Z-Achse verwendbar. Die Istwerte werden von der
Steuerung erfasst und die Aktivierung der Z-Achse kann
z.B. mittels einer M-Funktion erfolgen. Solange keine M-,
S- oder T-Quittierung erfolgt, bleibt der automatische
Ablauf unterbrochen.

Ist die Quittierung erfolgt, kann in der X/Y-Ebene der
ndchste Sollwert (gemiss NC-Programm) automatisch ange-
fahren werden. Die Funktion der X- und Y-Achse bleibt
unverdndert.

Schllisselschalter H-Level: Parametereingabe mdglich

L-Level: Parametereingabe gesperrt
v 21/8

Schliisselabhingige Parameter (P) k&nnen nur programmiert
oder verdndert werden, wenn der Schliisselschaltereingang
auf H-Level steht. Werden Parameter liber die serielle
Schnittstelle eingelesen,muss der Schliisselschalter
eingang ebenfalls auf H-Level stehen.

Tastatur POSELESTA II und externe Tastatur

H-Level: externe Tastatur
L-Level: Tastatur POSELESTA II

v 21/9

Die Steuerung kann wahlweise Uber die eigene Tastatur an
der Frontplatte oder eine externe Tastatur bedient
werden.

Die externe Tastatur ist lber eine serielle V 24-Schnitt-
stelle angeschlossen. Die Codierung der eigenen Tastatur
(POSELESTA II) ist massgebend und somit fiir die externe
Tastatur nicht frei wdhlbar.

Wahlweisen Halt (M 01) aktivieren

L-Level: M 01 (Halt) unwirksam
H-Level: M 01 (Halt) wirksam

vV 21/10

M 01 wirkt am Satzende. Steht bei Satzbeginn dieser
Eingang auf L-Level (unwirksam), wird am Satzende nicht
angehalten und die Steuerung fihrt den ndchsten Satz aus.
Bei H-Level wird am Satzende angehalten, sofern M 01
programmiert ist.

Erst nach erfolgtem NC-Start wird weiter abgearbeitet.
M 01 ist nur im Automatik-Betrieb wirksam.
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2.3.13.

2.3.14,

Satzausblenden aufheben

H-Level: markierter Satz wird ausgefiihrt
L-Level: markierter Satz wird ausgeblendet

vV 22/1

Satze, die mit 4 markiert sind, werden von der Steuer-
ung ignoriert und aus dem NC-Programm ausgeblendet.

Steht bei Satzbeginn dieser Eingang auf H-Level (mar-
kierter Satz wird ausgefiihrt), wird das Satzausblenden
unwirksam gemacht und die mit markierten Satze werden
auch ausgefihrt. Bei L-Level ist das Satzausblenden wirk-
sam und der mit / markierte Satz wird Ubersprungen.

mm/Inch-Umschaltung

H-Level: Programmierung inm Inch

L-Level: Programmierung in mm

v 22/2

In L&ndern mit metrischem Masssystem muss auf 0 und in
Ldndern mit Inch-System auf 1 gesetzt werden.

Achtung

Damit alle Parameter im richtigen Masssystem eingegeben
werden, muss der Maschinen-Parameterkatalog nach Aende-
rung von Pl (P2, P3) neu eingegeben werden. Es besteht
die Méglichkeit, auch wenn der Parameter Pl auf O (met-
risch) steht, NC-Programme in Inch einzugeben. Dazu muss
der Eingang auf H-Level gesetzt werden. Gleichzeitig wird
das Anzeigeformat umgeschaltet, z. B. der Istwert 100.001
mm wird auf 3.893705 Inch umgerechnet und angezeigt. Die
nachstehende Tabelle zeigt die 4 Arbeitsmdglichkeiten.

Maesssysteme Porometer | Schalter- | NC- Istwert- Porometer-, | Programm-
der Maschine § P11 (0/1) stellung Progromm | onzeige Werkzeug- | vorschub
Kotolog
mm mm mm mm rom mm mm/min
mm mm Zoll Zoll Zoll mm Zoll/min
mm Zolt Zoll Zoll Zoll Zoll Zoll/min
mm Zoll mm mm mm Zoll mm/min
21
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2.3.15. Achsfreigabe

2.3.16.

H-Level: Vorschub wird freigegeben
L-Level: Wartestellung

v 22/3

Nach Ausgabe der Fahrbefehle fragt die Steuerung diesen
Eingang ab.

Bei L-Level wird der Vorschub nicht freigegeben; die
Steuerung ist in Wartestellung (die Wartestellung kann
durch Not-Stop abgebrochen werden). Steht die Achsfrei-
gabe auf H-Level, wird der Vorschub derjenigen Achsen
freigegeben, deren Fahrbefehle anstehen. Nach Freigabe
der Vorschiibe ist es nicht mehr mdglich, durch Aenderung
der Achsfreigabe von H-Level auf L-Level die Bewegung zu
stoppen.

Beim Bahnfahren mit G 01, G 02 und G 03 wird durchgefah-
ren, d. h. zwischen den einzelnen Sdtzen nicht angehal-
ten. Dabei wird die Achsfreigabe ignoriert.

Wird diese Funktion nicht bendtigt, wird der Eingang auf

H-Level gelegt und somit der Vorschub sofort narh &vfolg-
tem Fahrbefehl gestartet.

Programm fortsetzen

H-Level: ndchster Satz freigegeben
L-Level: UWartestellung

VU 22/4

Ist ein '"genaues Positionieren" programmiert, wird -
sofern alle Achsen im 2Ziel sind - das Signal "Position
erreicht" ausgegeben.,

Anschliessend wird der Eingang "Programm fortsetzen"
abgefragt. Steht dieser auf H-Level, wird die né&chste
Funktion im zu bearbeitenden Satz oder der ndchste Sat:z
ausgefiihrt., Steht der Eingang auf L-Level, bleibt die
Steuverung in Wartestellung, bis das Eingangssignal auf
H-Level wechselt. Wird diese Funktion nicht bendtigt,
ist der Eingang auf H-Level zu legen.
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2.3.17, Werkzeugwechsel-Quittierung

H-Level: Quittiert
L-Level: keine Quittierung; Wartestellung

vV 22/5

Wenn ein Werkzeugwechsel mit M 06 programmiert ist, muss
dieser quittiert werden, bevor ein NC-Start die weitere
Abarbeitung eines Satzes erm@iglicht.

Nach Ausgabe des Werkzeugwechsels M 06 und dessen Ueber-
nahme durch MST-Quittierung wird dieser Eingang abge-
fragt. H-Level bedeutet, dass der Werkzeugwechsel ausge-
fUhrt und L-Level, dass die Steuerung in Wartestellung
(Wverkzeugwechsel noch nicht ausgefihrt) ist.

Die Werkzeugwechsel-Quittierung kann impulsférmig oder
statisch erfolgen.

Ausgang M 06 —l j
Code M 06 y X \

M- Uebernahme _'z.\) \
M-, S-, T-Quittierung ‘\
M N6-Quittierung F L _________

N(C-5Start l_

rF ortsetzung des
NC -Programmes

Damit eine Werkzeugwechsel-Quittierung akzéptiert werden
kann, mUssen zuvor alle im gleichen Satz programmierten
S- und T-Funktionen vorher Ubernommen und quittiert sein.

3C 130 670

2.3.18. M _10-Quittierung

H-Level: M 10 nicht selbsthaltend
L-Level: M 10 selbsthaltend, durch M 11 l&schbar

v 22/6

M 10 wird nach Norm als "Klemmung EIN" definiert. Die
Funktion ist solange selbsthaltend, bis sie mit M 11
"Klemmung AUS"™ geltscht wird.

Diese Funktion ist erfiillt, wenn der Eingang auf L-Level
~steht., Bei H-Level wird M 10 als eine nicht selbsthalten-
de Funktion behandelt. Nach der Ausgabe von M 10 wartet
die Steuerung so lange, bis ein negativer Impuls die LO-
schung dieser Funktion und somit die Programmfortsetzung

bewirkt, siehe Diagramm bei 2.4.7.
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2.3.19.

2.3.20.

2.3.21.

MST-Ouittierung

H-Level:
L-Level: siehe Diagramm 2.4.7

vV 22/7

Die MST-Quittierung erlaubt, dass unterschiedlich
schnelle Anpasssteuerungen die MST-Funktionen von POS-
ELESTA II Ubernehmen kdénnen.

Die Uebernahme erfolgt nach einem "Hand-shake-Verfahren".
Der Uebernahme-Impuls steht solange an, bis die MST-
Quittierung von L- auf H-Level wechselt. Nach einem
Uebergang der MST-Quittierung von H-Level auf L-Level
wird die nachste Funktion ausgegeben.

X/Y-Schreiber (nur POS TIII)

H-Level: X/Y-Schreiber-Betrieb
IL-Level: Maschinen-Betrieb

vV 22/8

Anstelle einer Maschine mit Messsystemen lasst sich ein
handelsiblicher X/Y-Schreiber betreiben.

Allerdings missen dazu der Parameterkatalog angepasst und
die Brucken auf dem Achskontroller auf 14 Bit-Betrieb ge-
gesteckt werden. Dieser Eingang wird nur beim Netzein-
schalten registriert.

Programmverriegelund (nur POS III)

H-Level: Offen
L-Level: Verriegelt

vV 22/9

Gemass Beschreibung 4.2. in der Betriebsanleitung
POSELESTA III lassen sich Programme schutzen und freige-
ben. Das Freigeben ist nur in Stellung "offen" moéglich.

Satzabbruc N 0S b ca. 8

H-Level: Normalbetrieb
L-Level: Satz Abbrechen

v22/10

L-Level an diesem Eingang bewirkt, dass eine angefan-
gene Positionierung abgebrochen wird. Die Programmabar-
beitung wird auf der Satznummer, die im Parameter P90
steht, fortgesetzt.

Genaue Anwendung und Handhabung siehe Bedienungsanlei-~-
tung POSELESTA III, Kapitel 7.
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2.3.22. Vorschub-/0Override-Potentiometer
Eingang: O ... + 10 V kontinuierlich
V 23/1-4

Die Potentiometer werden von einer Spannungsquelle + 10 V
gespiesen. Die Klemmen 2 und 3 sind die Anschlusse der
Spannungsquelle; sie dirfen nur fir die Spannungsversor-
gung der Potentiometer verwendet werden.

Vorschubpotentiometer (10 k 1lin.)

Aktiv in den Betriebsarten Handbetrieb und Programmie-
rung/Playback. Bereich 0...100 %, entsprechend O...+10 V.
100 % = + 10 V = maximaler Vorschub, definiert durch die
Parameter:

P 48 maximaler Vorschub fir die X-Achse
P 49 maximaler Vorschub fir die Y-Achse
P 50 maximaler Vorschub fiur die Z-Achse
P 51 maximaler Vorschub flir die D-Achse

Override-Potentiometer (10 k 1lin.)
Aktiv in den Betriebsarten Automatik-Folgesatz, - Einzel-
satz und Hand-Einzelsatz.

Bereich O ... 150 § entsprechend O ... + 10 V.

Der programmierte Vorschub kann mittels Override-Poten-
tiometer erhéht (Stellung > 100 %) bzw. verkleinert wer-
den (Stellung < 100 %).

6,6 V
10 V

100 % des programmierten Vorschubs
150 % des programmierten Vorschubs

Es besteht die Moglichkeit, den Eilgang ebenfalls mit
dem Override-Potentiometer zu beeinflussen, siehe dazu
Maschinenparameter P 64.

POSELESTA Ul +10V
Vorschub
Abschirmuxlg 10 KQ log.
1] [
e N/
Overcide
10 W82 fin.
oV
25
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2.3.23. Anschluss der Referenzmarkenaktivierung

H-Level: Referenzmarke aktiv (Kontakt offen)
L-Level: Referenzmarke nicht aktiv (Kontakt geschlossen)

V 24/1-6

Die RM-Aktivierungen sind im Unterschied zu den {ibrigen
Eingdngen nicht durch Opto-Koppler getrennt. Die Verkabe-
lung muss darum mit abgeschirmten Kabeln erfolgen.

Die Ansteuerung erfolgt mittels Kontakten oder Transi-
storen (Qeffner). Bei offenem Kontakt ist die Referenz-
marke flUr die Steuerung wirksam. Die Spannung am Aktivie-
rungseingang betrdgt + 15 V.

Prinzipschema

Muschine V24 Steuerung 9
47 22K <
1 X — ) +15V &
Q
22n]  100a] €
Y ..
2} vie in X CMOS 408t
S o
3 —l-. wie in X
RM X
4 T-Q_’ wie in X
5 Bei Generation A ist diese
Verbindung nicht vorhanden.
6 Dann sind alle Aklivietungen
Lrdungskiemme an det Klemme 5 uncuschliessen.
{an der Gerdterlckseile)

Aktivierungskontakt

Gasdichter Schwachstromkontakt oder elektronischgr

Schalter .

maximaler Spitzenstrom ~ 75 mA (wdhrend C-Entladung)
Dauerstrom ~ 0,7 mA

Spannung max, 18 V

Zeitverzdgerung

beim Oeffnen max. 5 ms
beim Schliessen max. 0,2 ms
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2.3.24. Relaisspeisung V 25 (siehe 1.4.)

Kontakt Belegung

1l

2 + 24 V Speisung von extern
3

: }

5 Null

Wir empfehlen, V 25/4-5 zusatzlich mit der Erdschraube
auf der Ruckwand zu verbinden. (Siehe Skizze 2.3.)

Des weiteren empfehlen wir das Anbringen eines Entstor-
kondensators 1 u F/100 V zwischen V 25/2 und V 25/5.

2.3.25. Diagnose fur die Steuerungseingange

Durch das Diagnose-Programm (P79, N5) werden die momen-
tanen Zustande der Steuerungseingange erfasst und auf
dem Bildschirm dargestellt. .

Dies ist nur in der Betriebsart "Programmeingabe" még-
lich.

anwahl: (®] p 79 [® ns 4

Abschluss: (:) Betriebsart

Ein Eingang auf H-Level wird auf dem Bildschirm mit "1"
und ein Eingang auf L-~Level mit "O" dargestellt.

Bildschirm Klemme Belequng
Port 1 A7 vV 21 7 Open-loo0p
Port 1 - A 6 vV 21 1l Schliisselschalter
Port 1 A S Vv 21 9 int./ext. Frontplatte
Port 1 A 4 vV 21 10 M 01 aufheben
Port 1 A 3 VvV 22 8 X/Y¥-Schreiber
Port 1 A2 vV 22 9 Programmverriegelung
Port 1 Al v 22 10 Satzabbruch
Port 1 AO Vv 22 11 leer
Port 1 B 7 v 21 5 Jogging 10'000
Port 1 B 6 vV 21 4 Jogging 1'000
Port 1 B S v 21 3 Jogging 100
Port 1 B 4 vV 21 2 Jogging 10
Port 1 B 3 vV 21 1 Jogging 1
Port 1 B 2 vV 22 6 M 10-Quittierung
Port 1 B1 vV 21 6 Eilgang
Port 1 B O vV 22 7 MST-Quittierung
Port 2 A7 vV 19 4 Endschalter + D
Port 2 A 6 vV 19 S5 Endschalter + 2
Port 2 A S Vv 19 6 Endschalter + Y
Port 2 A 4 vV 19 7 Endschalter + X
Port 2 A 3 Vv 19 8 Endschalter - D
Port 2 A2 vV 19 9 Endschalter - 2
Port 2 A1l vV 19 10 Endschalter - Y
Port2 AF AT 77 Eedichalbo X
7
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Port 2 B 7 vV 20 5 Richtungstaste + D
Port 2 B 6 vV 20 6 Richtungstaste + Z
Port 2 B S vV 20 7 Richtungstaste + Y
Port 2 B 4 v 20 8 Richtungstaste + X
Port 2 B 3 vV 20 9 Richtungstaste - D
Port 2 B 2 vV 20 10 Richtungstaste - Z
Port 2 B 1 VvV 20 11 Richtungstaste - Y
Port 2 B O vV 20 12 Richtungstaste - X
Port 3 A7 nicht verwendet
Port 3 A B nicht verwendet
Port 3 A S nicht veruwendet
Port 3 A4 nicht verwendet
Port 3 A3 vV 20 1 Handradaktivierung D
Port 3 A 2 vV 20 2 Handradaktivierung ¢
Port 3 Al VvV 20 3 Handradaktivierung Y
Port 3 A D v 20 4 Handradaktivierung X
Port 4 A7 vV 22 5 M 06-Quittierung
Port 4 A B vV 22 4 Programm fortsetzen
Port 4 AS v 22 3 Achsfreigabe
Port 4 AR 4 v 22 2 metrisch/Zoll
Port 4 A3 nicht verwendet
Port 4 A 2 vV 22 1 Satzunterdr. aufhehen
Port 4 Al necat vervencet
Port 4 AR D nicht verwendet
Port 4 B 7 nicht verwendet
Port 4 B 6 nicht verwendet
Port 4 B 5 vV 19 3 NC-Start
Port 4 B 4 vV 18 2 Not-Stop
Port 4 B 3 V 18 1 NC-Stop
Port 4 B 2 nicht verwendet
Port 4 B 1 nicht verwendet
Port 4 B O nicht verwendet
Bildschirm-Anzeige
A B

Bit 7665 4 3 210 76543210
Port 1 EIN 0O00O0OCOCOGODQO co0o0cO00O0CGOO
Port 2 EIN C OOCODOOCGODO co0O0OO0OCQGOOO
Port 3 EIN 0 0O0O0O0CO0OO0OGO
Port 4 EIN 0 0COCOO0OOOO co0oo0cGcoo0O0OQO
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2.3.26. Diagnose fir die Vorschub- und Override-Potentiometer

Durch das Diagnose-Programm P 79, N 7, kdnnen die
Spannungswerte der beiden Potentiometer auf dem Bild-
schirm dargestellt werden.

Eingabe: ® P78 (D] N7 |D

Abschluss: (:), Betriebsart

Darstellung im Hexadezimal-Code: 00-FF (00-256, d. h.
256 Stufen?

00 entspricht oV
FF entspricht + 10 V
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2.4, Steuerungsausgédnge

Nennspannung
Spannungsbereich

Belastbarkeit

Schutzmassnahmen

Ausgangswiderstand

V15 - v 18

24 V = (siehe l.4. Relaisspeisung)
20 ... 40 V

100 mA Dauerstrom
Die Ausgdnge sind kurzschlussfest,

FUr induktive Lasten ist eine Losch-
diode erforderlich.

4C 424 106

(EE) 20840V

V 15 Kontakt

(oo BE N o NS I N SN\ B

V 16

<

[

-~J

A (oo BEN B o) B @ 3 P N ORI \N I Sl N
@) 0
2 o}
cr (o2
W )
x x
o o

O~ ur &N~

o géfgéung
00

02
03
04
06
08
10

EEEERER=E=RE=

Belegung
Uebernahme M
Uebernahme S 1
Uebernahme S 2
Uebernahme T
Uebernahme B
Summer

A (Betriebsarten)

Start/Stop-Status
(nur PQOS III)

Belegung
BCD Ausgabe MST II
BCD Ausgabe MST II
BCD Ausgabe MST II
BCD Ausgabe MST II
BCO Ausgabe MST
BCD Ausgabe MST
BCD Ausgabe MST
BCD Ausgabe MST

10+
I
f>10°

= -
—NEO-NNED

3

@ ELESTA



<
-
®
=
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-y
)

x
o+

Belegung

Fahrbefehl X
Fahrbefehl Y
Fahrbefehl Z
Fahrbefehl D

Position erreicht
Ausserhalb Arbeitsfeld
NC-Bereitschaft
Maschinen-Stillstand

OO UTEWN -~

Data-Bus

Data 01 ... Data 80
8 Ausgangssignale

H-Level: Nennwert + 24 V
L-Level: 0 ... + 3 V

Die M-, S~ und T-Funktionen und die Betriebsarten werden
iber den Data-Bus ausgegeben.,

Da die S-Funktionen durch 4 BCD-Stellen definiert sind,
werden sie in 2 nacheinander folgenden Teilen ~usgegeber,
Zuerst erfolgt die Ausgabe der Einer- und Zehnerstellen

(S 1) und danach die Ausgabe der Hunderter- und Tausen-
derstellen (S 2).

Um den zeitlichen Ablauf beeinflussen zu k&nnen, erfolgt
die Ausgabe nach einem "Hand-shake-Verfahren".

Zu jeder Funktion wird ein separater Uebernahmeimpuls
(STROBE) ausgegeben: M, S1, S2, T und Betriebsart.

Ist ein Uebernahmeimpuls auf H-Level, gibt der Data-Bus
die dazugehtrende Funktion aus, d. h., die Daten kidnnen
ibernommen werden.

Wertigkeiten des Data-Bus:
2 x BCD-Code: 01, 02, 04, 08, 10, 20, 40, 80

Beispiel:

Code 00 alle Daten sind auf L-Level
Code 04 Data-Bit 04 ist auf H-Level
Code 37 Data-Bits 01, 02, 04, 10, 20 sind auf H-Level

31
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Die Betriebsarten werden uwie folgt ausgegeben:

Betriebsart Data-Bus
10° 10
1 2 4 8 1 2 4 8
Handbetrieb

0
Externer Betrieb 0
Externer Datentriger 1
Programm-Eingabe .1
Hand-Einzelsatz 0
Automatik-Einzelsatz 1
Automatik-Folgesatz 0

oo+ O+FFODO
FHHOOOO
O0OO0OoO0OO0OOoOOoO
Ooooooo
[ I Y wn i w0 i n J o I o

Nach dem Netzeinschalten und Setzen des NC-Bereitschafts-
signals wird die Betriebsart Handbetrieb iUber den Data-
Bus ausgegeben. Dasselbe geschieht nach Not-Stop, wo nach
Wiederentfernen desselben automatisch auf Handbetrieb ge-
schaltet wird.

Bit 8, 10° dient als Uebertragunsabsicherung. Bei An-
wvendungen, bei denen nur Hand-Einzelsatz, Automatik-
Einzelsatz und Automatik-Folgesatz erkannt werden miissen,
kann dies mit Bit 4, 10° erfolgen.

Fahrbefehl X,Y,Z,0D

H-Level: Fahrbefehl wirksam
L-Level: Fahrbefehl unwirksam

V 18/1-4

Die Fahrbefehle fir die einzelnen Achsen werden dann aus-
gegeben, wenn diese Achsen verfahren sollen. Nach Aus-
gabe der Fahrbefehle wartet die Steuerung die "Achsfrei-
gabe" ab, bevor in den Achsen verfahren wird. Wird in
einer Bahn, deren Bearbeitung sich lber mehrere S&tze er-
streckt, mit G 01, G 02 und G 03 verfahren, bleiben die
Fahrbefehle zwischen den einzelnen S&tzen bestehen.
Ausser im Handbetrieb werden die beiden Fahrbefehle der
gewdhlten Interpolationsebene bereits am Anfang ausge-
geben, obwohl die erste Bahnbewegung gegebenenfalls nur
in einer Achse (achsparallel) erfolgt. Die Fahrbefehle
bleiben bis zum Ziel oder Bahnende aktiv. In den Be-
triebsarten Handbetrieb und Programmierung/Playback wer-
den die Fahrbefehle nur fiir die zu verfahrende(n) Achsen
ausgegeben.
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2.4.3.

In der Betriebsart Automatik-Einzelsatz werden die Fahr-
befehle und "Position erreicht" gleich wie bei einem pro-
grammierten Stop ausgegeben.

Fohrbefeh! X —J
Fahrbefeh! Y —J

Achsfreigabe

Vorschub

Pasition erreicht

- = ~l——-]- -

Programm=
Fortschaltung j
Maschinenstiflstand ] l___——.

Zielfonster erraicht

1
Fuhrungsgrssse im Ziel : 1

Achtung
Bei NC-Stop werden die Fahrbefehle nicht zuriickgesetzt.

Erscheint nur wdhrend ca. 60 us, falls Programm-fFort-
schaltung schon anliegt.

Position erreicht

H-Level: Ziel angefahren
L-Level: Ziel noch nicht erreicht
V 18/5

Dieses Signal wird ausgegeben, wenn ein genaues Positio-
nieren programmiert ist und die bewegten Achsen das Ziel-
fenster erreicht haben. Auch die anderen Achsen miissen im
Zielfenster liegen, d. h. zu diesem Zeitpunkt stehen alle
Achsen still. Das Signal wird auch dann ausgegeben, wenn
der ndchste zu verfahrende Weg so klein oder Null ist,
dass das Zielfenster nicht verlassen wird.

Wenn in einer Bahn durchgefahren wird, wird das Signal

"Position erreicht" erst am Ende der Bahn ausgegeben. Im
Handbetrieb wird das Signal nicht ausgegeben.

Ausserhalb Arbeitsfeld

H-Level: Achsen innerhalb des Arbeitsfeldes
L-Level: Achsen ausserhalb des Arbeitsfeldes

V 18/6

Das Arbeitsfeld wird mit den Parametern P 8 - P 16 (Soft-

ware-Endschalter) begrenzt.
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Wird das programmierte Arbeitsfeld verlassen, werden alle
Achsen jeder Betriebsart entlang der Bremsrampen, wie bei
NC-Stop, abgebremst. Fahren ist im Handbetrieb dann nur
in Richtung Arbeitsfeld mdglich. Die Werte fir den
Software-Endschalter (Arbeitsfeldbegrenzung) beziehen
sich immer auf die Referenzmarke der entsprechenden
Achse.

Beispiel fir die X-Achse:

- RM —+
|
7

— 200.000 + 2€0.000

% = ausserhalb Arceitsfeld

4C123 653
NC-Bereitschaft

H-Level: Steuerung bereit
L-Level: Steuerung nicht bereit

v 18/7

Nach der Netzeinschaltung flhrt die Steuerung interne
Tests aus. Der Ausgang steht dabei auf L-Level. Nach
Beendigung dieser Tests, nach ca. 2 Sekunden; schaltet
die Steuerung auf Handbetrieb und der Ausgang wird auf
H-Level gesetzt.

Aber auch wdhrend des Betriebs wird die Steuerung intern
iberwacht und sofort, wenn ein Fehler festgestellt wird,
der Ausgang auf L-Level gesetzt. Am Bildschirm erscheint
eine Fehlermeldung. Dieses Signal soll in die Verkniipfung
der fFreigabe der Antriebsverstédrker mitejnbezogen werden.
Es wird durch anliegenden Not-Stop (V 19/2) nicht auf
L-Level gesetzt.

Maschinenstillstand

H-Level: alle Achsen im Stillstand
L-Level: Achsen in "Bewegung"

v 18/8

Scbald alle Achsen das Zielfenster einmal erreicht haben
und keine Sollwerte vorgegeben werden, wird dieser Aus-
gang auf H-Level gesetzt. Durch die ndchste Achsfreigabe
wird der Ausgang wieder auf L-Level gesetzt. '

Im Automatikbetrieb wird der Ausgang gleichzeitig mit
"Position erreicht" gesetzt.

Ausnahme:
Betriebsarten Handbetrieb und Programm-Eingabe bei Anwahl

eines Handrades. In diesen Betriebsarten wird der Ausgang
- auf L-Level gesetzt, sobald eine Handradaktivierung er-

folgt, obwohl eventuell keine Bewegung stattfindet.
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Dekodierte M-Funktionen

H-Level: Funktion gesetzt
L-Level: Funktion nicht aktiv

vV 15/1-8
Die M-Funktionen werden iiber den Data-Bus ausgegeben.

Folgende B M-Funktionen werden zusdtzlich dekodiert aus-
gegeben:

M 00

Programmierter Halt

M 0l

Wahlweiser Halt

M 02

Programm ENDE

Mm 03

Spindel EIN, Rechtslauf
M 04 :
Spindel AUS, Linkslauf
M 06

Werkzeugwechsel

M 08

Kihlmittel 1 EIN

Mm 10
Klemmung EIN

Ist selbsthaltend, wenn zur Ausgabezeit die M 10-Quittie-
rung auf L-lLevel steht. Rickstellen durch M 11,

Ist nicht selbsthaltend, wenn zur Ausgabezeit die M 10-
Quittierung auf H-Level steht.

Rickstellen und Programm fortsetzen durch negativen Im-
puls bei M 10-Quittierung.

M 10 wirkt am Satzanfang.

Die Rickstellung der gesetzten Funktionen (Ausgang auf
L-Level) erfolgt bei den selbsthaltenden M-Funktionen
durch eine l8schende Funktion ‘'und bei den nicht selbst-
haltenden Funktionen entweder durch die zugeordnete
Quittierung oder durch NC-Start.

In der Betriebsart "Hand-Einzelsatz" wirken alle deko-
dierten M-Funktionen satzweise.
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Beispiel M 03 / M 05

Deoto-8it

M 03 M QS

o _ | R YO | I
02 | ' L
04 ] | I

08

19

20

40

80

Obernahmeimpuis
M=Funktion

MST-Quittierung

Ausgong M 02 _r \/Z 4C 123 656

T Hand-shoke-Veriohcen

M 03 gesetzt T M 03 gelsscht
Beispiel M 10 (nicht selbsthaltend)

Dora-8it

02

4

o8
10

20

g

40

80

Obernahmeimpuls

MST-Quittierung

Avsgong M 10 _J
M 10-Quittiervng

V¥ & OEmtm—
TN "
T Bei M 10-Ausgobe sieht die ac123ese
M 10-Quittierung oul H-Level
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2.4.8.

M-Funktion BCD-Ausgabe (Handshaking)

Mit Quittierung
|

—_— ]

4C 123654

S

— :4—— f?——(

ind von 1 ... 99 ms einstellbar.
Parameter P 72)

P )]

STROBE (Uebernahmeimpuls) ist mit Quittierung iiber-

brickt.
o O | AR IICIOIolO)
= T
: ' ! Y
STROBE !
1
{ I I N
I v
Quittierung | 4 fV22/I m
' .

] l
a— h——aJ-——tg——u1

Uebernahmeimpuls (STROBE) M, S1, S2, T, Betriebsart

H-Level: Uebernahmeimpuls wirksam
L-Level: Uebernahmeimpuls unwirksam

vV 16/1-5

Ueber den Data-Bus werden M, S1, S2, T und die Betriebs-
arten ausgegeben. Zur Erkennung der momentan ausgegebenen
Funktion wird nach Ablauf der programmierten Zeit T 1 der
entsprechende Uebernahmeimpuls mitausgegeben.

Bei M-, S- oder T-Funktionen bleibt der entsprechende
Uebernahmeimpuls am Ausgang so lange stehen, bis die M-,
S- oder T-Quittierung auf H-Level wechselt und T 1 (Para-
meter P 72) abgelaufen ist. Damit ist es auch méglich,
die Quittierung direkt vom Uebernahmeimpuls abzuleiten.
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Die Ldnge des Uebernahmeimpulses entspricht dann der leit
T 1. Der Uebernahmeimpuls "Betriebsart" hat einen festen
Zeitablauf, welcher durch die M-, S- und T-Quittierung
nicht beeinflusst wird.

DATA-Bus

Obernchmeimpuls BA

100 ms

-

il
1
|
t
]
|

Ausgabereihenfolge innerhalb eines Satzes:
m, (me), S1, s2, T (mses)

* Wenn zwei M-Funktionen in einem Satz stehen, wird die
Ausgabereihenfolge durch den aufsteigenden M-Code de-
finiert.

e« M 00O, M O1, M 02, M 05, m 09, M 11, M 15 sowie die un-
geraden, frei programmierbaren M-Funktionen werden am
Satzende ausgefiihrt, dafiir werden die Funktionen M 00,
M 0L, M 02 immer zuletzt (z. B. nach M 05) acsgefihrt.

8CD BA M 510¢,10! $102,103 T
10° 1 TOC X xX= X X
2 X X X X X
« —X X X X X
8 X X X ) & X
10 \ Z X X X
. 2 \ - X ) & X
100 © T\ V4 X X X
w ;
Mot L
STROBE T 4: ; l
A il \
2T V1 l \
Befriebsort + - ) \ l )
atust'nrcrung f J———J |

4C 423 658
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2.4,9., Summer (Piepser)

H-Level: Summer
L-Level:

V 16/86

Die POSELESTA II-Frontplatte ist mit einer Folientastatur
versehen. Bei Anschluss eines 24 V=-Summers zeigt ein
kurzes akustisches Signal, dass die Steuerung die Eingabe
angenommen hat., Ueber den Parameter P 67 kann der Summer
abgeschaltet werden.

2.4.10. Start/Stop-Status (nur P0OS III)

H-Level: Symbol "Start"
L-Level: Symbol "Stop"

V 16/8

Dieser Ausgang schaltet mit dem Start/Stop-Symbol auf dem
Bildschirm.

Wird auf dem Bildschirm kein Symbol angezeigt, so liegt
der Ausgang auf L-Level.

2.4.11. Diagnose fiir die Steuerungsausqinge

Durch das Diagnose-Programm P 739, N 6 werden alle Aus-
gédnge der Reihe nach-im aufsteigenden Bindr-Code be-
tatigt.

Dauer eines Durchlaufes: 1l Minute 4 Sekunden

Der Test lduft stdndig zyklisch ab, bis er durch die
Taste "C" abgebrochen wird. Die Anzahl der durchgelau-
fenen Zyklen wird auf dem Bildschirm (rechts unten)
angegeben.

Eingabe: ® P79 |9 NB [

Abschluss: Aus-/Einschalten des Gerites

Vorsicht Kollisionsgefahr
Da das Diagnose-Programm alle Ausgidnge zyklisch erregt,

darf es nur dann aufgerufen werden, wenn die Steuerungs-
ausgdnge von der Anpasssteuerung getrennt sind!

Der Zyklus lduft unabhdngig von der Stellung der Steue-
rungseingdnge "Not-Stop" und "NC-Stop" ab.
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Antriebssollwerte

v 11 X-Achse

v 12 Y-Achse

v 13 Z-Achse

V 14 D-Achse

Kantakt Belegung

1 Bezugspunkt - Analogspannung 0 V

2 Analogsollwert max. +/- 10 V
Belastung > S kL (max. 2 mA)

3 Schirm

Die Sollwertspannungen zu den einzelnen Antrieben sind
mit separaten, 2-adrig verdrillten, abgeschirmten Kabeln
zu filhren.

Offseteinstellung

Der Offsetabgleich wird im Werk ausgefilhrt, eine spétere
Verstellung in der Steuerung ist mdglichst zu unterlas-
sen. Der Offsetabgleich sollte prim&r am Antriebsverstar-
ker vorgenommen werden.

Crundsitze des Verstédrkungsabgleiches

Ein Schleppfehler baut sich je nach HGhe der eingestell-
ten Verstdrkung fir eine bestimmte Verfahrgeschwindig-
keit auf. Je hther die Verstdrkung, desto kleiner ist der
Schleppfehler. Somit kann fir den gleichen Schleppfehler
eine hdhere Bahngeschwindigkeit programmiert werden. Die
Grenze der Verstdrkung wird dann erreicht, wenn der An-
trieb zum Schwingen neigt. Um ein hartes Abbremsen und
Beschleunigen oder ein Ueberschwingen des Motors bei ho-
her Verstdrkung zu vermeiden, kann die Anfahr- und Brems-
rampe durch Parameter vergrtssert werden.Das Ueberschuwin-
gungsverhalten kann durch Oszillographieren der Tacho-
spannung beim Hin- und Herfahren im Eilgang getestet wer-
den. Der maximale Motorstrom wéghrend der Beschleunigungs-
und Bremsrampe darf nicht erreicht werden.

Achtung

Der Schleppfehler kann durch Parameter direkt am Bild-
schirm angezeigt werden. Bei einer schrédgen Geraden von
45 ©° kdnnen die Achseinstellungen bei verschiedenen Ge-
schwindigkeiten Uberpriift werden. Um Bahnverzerrungen
zu eliminieren (z. B. bei einer Kreisbahn), sollten die
Schleppfehler in den benutzten Ebenen gleich gross sein.
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Einstellung der Verst&rkung

Die Verstdrkung soll zundchst stufenweise durch die Para-
meter P 30, P 31, P 32 und P 33 achsweise eingestellt
werden. Meistens ist diese Einstellgenauigkeit genligend.
Ist ein genauerer Verstdrkungs~ oder Offsetabgleich not-
wendig, muss die Steuerung ausgebaut und getffnet werden.
Dazu werden 4 Geberkabel- Verlangerungen und 1 Verlédnge-
rungsadapter benttigt (nicht im Lieferumfang enthalten).

Vorgehen

- Maschine und Steuerung ausschalten.

- Damit der Zugang von oben frei ist, Steuerung ausbauen,
jedoch angeschlossen lassen.

- Das obere Schutzblech abschrauben, damit der Zugang
zum Kartenmagazin frei wird.

- Die an der Karte "Achskontroller" angeschlossenen
Geberleitungen aus- und nach Verldngerung am gleichen
Ort wieder einstecken. Auf die Farbpunkte achten!

- Die ganze Karte "Achskontroller™ nach oben heraus-
ziehen. Den Verlédngerungsadapter anstelle der Karte
einstecken, die Karte einstecken und oben am Verl&nge-~
rungsadapter anschliessen. Die Einstellpotentiometer
fur die Verstdrkung (Gain) und den Offset sind nun zu-
gédnglich.

- Kontrollieren, ob alle Anschliisse richtig sind.

- Steuerung und Maschine einschalten. Auf schnelle Not-
Stop-Betdtigung achten.

- Mit definierter Geschwindigkeit verfahren und dabei
den am Bildschirm angezeigten Schleppfehler mit dem
entsprechenden Verstdrkungspotentiometer abgleichen.

"Achskontroller"-Karte

aﬁ@géﬂe‘*’“‘“’

ﬁﬂ"
g
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2.6.

Anschluss der Antriebe

POSLLESTA I i lAntiieb §
{2 : | S
! i &
A A5V wa  arg L Anelog-sotwert i o v ks
N in o o -
= e -
+ (I [
Null-Polenliall?-_ 5 T4 i 1 b
. =4 p . 1 [
t
intern Ji Il 14 ! E :
— ! | b Nuli-
P G #3—5—‘-(:"”-';———*-' | Potential
o ey b ==
S Vi3 (2) !
—t I Via (D) l
O.in?l— Rl I titze 6 mm* |
e N S
0 T
Lrdungsbolzen i { Massensternpunkt des
mdgiiche Veroindung mittels trdungsbricke “Antriebsverstitkers
an der Geréterickenwand *Bezugspunkt-Analagspannung OV

Wir empfehlen Antriebsverstdrker mit Differenzeingdngen.

Anschluss der seriellen Schnittstellen V6, VY7, V8,

Der Datenverkehr zwischen POSELESTA II/III und den peri-
pheren Gerdten ist Uber drei voneinander unabh&dngige,
serielle Schnittstellen méglich:

- Stecker V6 und V7
Ein- und Ausgabe der NC-Programme oder auch der
Maschinenparameter

- Stecker V8
Anschluss der externen Tastatur

Die Schnittstellen V6 und V7 kdnnen in den folgenden Be-
triebsarten angewdhlt werden:

V 6 in der Betriebsart D (siehe Betriebsanleitung
Kapitel 13)

V 7 in der Betriebsart ExT (siehe Betriebsanleitung
Kapitel 13)

V 8 (externe Tastatur) kann in jeder Betriebsart ange-
wdhlt werden.

Wird vor dem Einlesen eines Programmes eine falsche Baud-

Rate oder ein falscher Code gewdhlt, erscheint am Bild-
schirm:

WERTBEREICHS-UEBERLAUF

Beim Einlesen eines neuen Programmes wird zuerst das vor-
gewdihlte Programm (Pxx) geltischt!
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2.6.1.

2.6.1.1

Grundbeqriffe der seriellen Uebertraqung

Fir die seriellen Schnittstellen gibt es folgende Be-
zeichnungen:

V.24 bzw. RS 232 C (nach CCITT- bzw. EIA-Standard) oder
20 mA-Stromschlaufe.

Definition der Schnittstellen

Die V.24-Schnittstelle verarbeitet serielle Signale mit
definierten Spannungspegeln.

Als 20 mA-Stromschlaufe wird eine Schnittstelle mit de-
finierten Stromen bezeichnet.

Gerdte mit einer parallelen Schnittstelle kdnnen nicht
angeschlossen werden.

BITTE BEACHTEN: Ist der Abstand zwischen Steuerung und
Datentrdger grosser als ca. 3 Meter, empfehlen wir die
Uebertragung lber die 20 mA-Stromschlaufe. Die V.24~
Schnittstelle ist bei grésseren Entfernungen nicht mehr
spezifiziert. Bei den meisten Gerdten ist die Ue :rtr-
gungsart wdhlbar,

Die Daten werden asynchron, d. h. ohne Synchronisations-
leitung zwischen Sender und Empfanger iibertragen. Jedes
Zeichen muss deshalb mit einem Start-Bit beginnen und
mit einem oder zwei Stop-Bits enden.

Bei POSELESTA II/III werden generell 2 Stop-Bits gesendet
und ebenfalls 2 erwartet resp. empfangen. Es kdnnen
auch mehrere Stop-Bits nacheinander eintreffen.

Baud-Rate

Die Baud-Rate gibt die Anzahl der pro Sekunde Ubertrage-
nen Bits an. Bei POSELESTA II/III sind die Baud-Raten
entweder fest oder durch Parameter einstellbar, je nach
gewdhlter Uebertragungsart. Externe Gerdte miissen des-
halb ebenfalls auf die entsprechende Baud-Rate einge-
stellt werden.

Steckertyp
D-Stecker, 25-polig mit Verriegelung; negativ fir die

Gerdteriickwand, positiv fir die Kabelmontage.
Es kann jedes beliebige Kabel mit Abschirmung, z. B.
14 x 0,15 mm2, verwendet werden.

Kabelabschirmung
Die Kabelabschirmung muss steuerungsseitig, gut leitend

angeschlossen werden. Beim Stecker V 6 zusdtzlich noch
am PIN 1 anschliessen. Mit beidseitiger Schirm-Erdung
wird eine hdhere Stérsicherheit erreicht.
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Potential-Trennung

Eine Potential-Trennung zwischen Steuerung und einem
externen Gerdt ist nur bei Verwendung der 20 mA-Strom-
schlaufe auf einfache Art mdglich.

Die Voraussetzungen fiir eine Potential-Trennung sind bei
POSELESTA II/III erflillt. Die 20 mA-Stromeinginge sind
mit Opto-Kopplern ausgestattet.

Bezeichnungen: Input + (Anode) und Input - (Kathode).

Ein 100 -Widerstand ist in Serie geschaltet.

Die Stromempfinger sind passiv (siehe Schemas Kap.
2.6.2, 2.6.3 und 2.6.4), darum muss die Sender-
seite eine Stromquelle enthalten.

Bei POSELESTA II/III sind die Stromausgdnge aktiv, je-
doch nicht von den internen Spannungen getrennt. Die
Potential-Trennung ist auf der Empf&dngerseite, z. B.
durch einen Opto-Koppler, mdglich. Darum ist der POS-
ELESTA-Ausgang als Stromguelle aktiv; Bezeichnung
Qutput +.

Die interne Spannungsquelle ist mit + 15 V und der Strom
mit einem Widerstand von 380Lu limitiert.

Bei Verwendung eines Teletype (TTY) mit Relais-Interface
sind der Sender (potentialfreier Relaiskontakt) und der
Empfanger (Relaisspule) passiv. Der TTY-Anschluss an die
POSELESTA II ist im Kapitel 2.6.2.4. dargestellt.

Signalbezeichnungen und_Pegel

Die nachfolgende Aufstellung zeigt die bei POSELESTA
II/I1I verwendeten Signale.

V.24

Signal Bedeutung Pegel

TxD transmitted data logisches 1:-3V...-15 V
RxD received data logisches O0:+3V...+15 V
DTR data terminal ready

RTS request to send logisches 1:43V...+15 V
DSR data set ready logisches 0:-3V...-15 V
CTS clear to send

Masse signal ground Bezugspotential
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20 mA-Stromschlaufe

Signal Bedeutung Pegel
Output + Sendedaten 20 mA-Strom
Qutput - Sendedaten Riickstrom
Input + Empfangsdaten 20 mA-Strom
Input - Empfangsdaten Riickstrom:

2.6.1.2 Verwendete Uebertraqungscode

Als Uebertragungscode werden in der POSELESTA II/III
I50- oder ASCII-Code verwendet.

Der IS0-Code entspricht dem ASCII-Code mit einem M"even
parity bit", d. h. durch das "parity bit" wird das
ASCII-Zeichen auf eine gerade Anzahl Bits (oder Lochun-
gen) gebracht.

Als Beispiel fir eine Code-Darstellung verwenden wir ein
%-Zeichen, da es am Anfang jeder Uebertragung steht und
deshalb gut erkennbar ist.

"oL" in ASCH - Code bei 110 Boud

"o _ ,

g =
s x x x x x x x S S

“%" in 150 - Code

“gH ) .

___+ —

won ¥

1 Y S 2
s x 1 x x x X x P S S

LS8 MSB

4C 124 826

Weil es bei der Uebertragung auch ASCII-Code mit fest
belegtem achten Bit gibt, wird fir jeden angewdhlten
Mode der dazugehdrende Code nach folgender Symbolik
dargestellt:

Kassette, Teletype:

1S0-Code: SXXXXXXXPSS (mit "parity")
ASCII-Code: SXXXXXXXSS
Drucker: sxxxxxxx0S$ (msB = 0)

oder

sxxxxxxx0PSS (mit "parity")
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2.6.2.

S = Stop -Bit (Logisch "O")

s = Start-Bit (Logisch "O")

X = QDaten-Bit

1] = Logisch "O"

1 = Logisch "1"

P = parity bit

MSB = most significant bit (wird vor Stop- oder
"parity"-Bit gesendet)

LSB = least significant bit (wird nach einem Start-

Bit gesendet)
Die 7 Daten-Bits xxxxxxx sind bei ISO und ASCII gleich.

In Ruhelage, d. h. wenn bei angeschlossenen Gerdten
keine Datenlibertragung stattfindet, ist bei V.24 der Zu-
stand logisch "1" (tiefer Pegel), bzw. die 20 mA-Strom-
schlaufe geschlossen. Ein Start-Bit bedeutet daher immer
eine Aenderung auf "0O"-Stellung. Durch Stop-Bit(s) wird
das Uebertragene wieder in die Ruhelage ("1") zuriickver-
setzt.

Serielle Schnittstelle V 6 - externe Gerdte

Folgende externe Gerdte kdnnen angeschlossen werden:

- Elesta Drucker (Mode 1)

- Elesta Kassettengerit (Modes 2 und 3)

- Lochstreifenleser /-Stanzer oder TTY (Modes 7 und 8)

Die Anwahl der einzelnen Gerdte ist in der Betriebsan-
leitung, Kapitel 13, beschrieben.
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Steckerbelegung V 6

Kontakt Belegung Erklarungen
1 Schirm auch am Erdpunkt anschliessen
2 XD Sendedaten
3 RXD Empfangsdaten
4 RTS Sendeteil einschalten
5 CTS Sendebereitschaft
6 DSR Betriebsbereitschaft
7 GND Null-Potential
8 Input + Empfangsdaten
passiv
9
10
11
12
13
14
15
16
17 Qutput + Uebertragungsquelle
18
19
20 DTR Uebertragungsleitung
einschalten
21
22
23 Output - Sendedaten (aktiv)
24 Input - Empfangsdaten (passiv)

25 Output

+

Uebertragungsquelle

Anschluss-Schema: Stecker V 6
POSELESTA II/III intern

A-CHANNEL 280 - DART
OTRA RTSA CTSA DCDA RxDA TxDA
16 |17 ® 9 |2 ] "
s
w
" +35v || 175452
A2 w +15v
LS q | |9
+5v 4 NDus32 Lso S & 2390

+12v

o B

P O O P M Y =

r VVV T M SFHe0o 2 a148

1 7 $489, q
r A B LY SZ& Z& 714 /;“/ 5514

1488
“ (8 e +45V T 1a Tio

100t \ +] +
2 2R g 3 H 3 3
otz.—o3x10Kg§g & 3 gg
W00 0 00l 20 =0 =0 = 200
EXTERNE GERATE 4C124827
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2.6.2.1 DOrucker PDOSELESTA Z1

Mode 1 (Ziffer 1)

Der Datenaustausch erfolgt lber die V.24-Schnittstelle
(v6). Der Ausdruck ist auf 20 Kolonnen formatiert und
deshalb nur fiir kleine Programme geeignet.

Fiir gréssere Programme ist ein 100-Kolonnen-Drucker (z.
B. EPSON) geeignet. Anschluss und Betrieb siehe 2.6.2.3.

Baud-Rate: 1200 fest programmiert (Parameter
P 68 hat keinen Einfluss)

Code: P B9 = 0 sxxxxxx0OPSS (ASCII mit '"parity")
P 69 = 1 sxxxxxx0SS (ASCII)
Protokoll: Nach jeder ausgedruckten Funktion erfolgt

"CR" (carriage return). Es wird kein "LF"
(line feed) generiert.

Beispiel: £ CR CR CR

N 1 CR
X 100.000 CR.
Y 20.123 CR Ausdruck l. Sat:z
G 00 CR
# CR
N 2

Y 1000.000 CR
F 500 CR
m 20 CR
etc.

BITTE BEACHTEN: Die Datenausgabe beim Drucker wird nach
jedem "CRM" fir ca. 820 ms (Wagenriicklauf) angehalten.
Diese Zeit ist fest programmiert. Die Drucker-Rickmel-
dung, die einen Ueberlauf des Drucker-Puffers signali-
siert (clear to send), wird von der Steuerung ignoriert.

Steuerleitungen

Wahrend der Datenilibertragung werden die Signalpegel der
'Steuerleitungen (Ausgdnge) "RTS" und "DTR" auf hohem
Niveau gehalten. Der CTS-Pegel ist hoch (10 k.Q, -
Widerstand in der Steuerung), hat jedoch keinen Einfluss
auf die Uebertragung.
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Druckeranschluss

(siehe auch Anschluss-Schema V6, Seite 39)

Steuerung | Kobel | Drucker POSELESTA Z1
V.24; Stecker V& = ) . =
- {0@————————————— Abschirmung
20 ’——- 2 T—Xl-)
7 O— 7 Mosse
4 o— -© 4 RTS
20 O —o0 20 DTR
' |
| | 2
| 8
20mA-Stromschloufe - : <
Stecker V6 ‘—jl Schirm L o
PRSP | Roplay S S o
<

. re 1 .
tput + -
tro i - Opto- K |
Qutput ~ | 1 pto - Kappler
230 P <
Bogrenzungswi&on'cnd
R= 1SV -3v

-020mA =390Q

2.6.2.2 Kassettengerdat POSELESTA 72 oder ZPS 020

Modes 2 und 3 (Ziffer 2 und 3)

Der Datenaustausch erfolgt iber die V.24-Schnittstelle
V6.

Das Kassettengerdt (von ELESTA) wird von der Steuerung
automatisch auf die gewdhlte Funktion eingestellt.

Ausgabe auf Band ~--> Mode 2
Eingabe vom Band --> Mode 3
Start-/Stop-Betrieb

Die Ansteuerung erfolgt mit den Signalen "RTS" und "DTR"
(siehe Zeitdiagramm), die nicht der Norm entsprechen.

Baud-Rate POS II: 300 fest programmiert (P 68 hat
keinen Einfluss
Baud-Rate POS III: 300/1200/4800 mittels P 68 wdhlbar.

0 sxxxxxxxPSS (ISO
1 sxxxxxxxSS (ASCII)

Code: P 69
P 69

BITTE BEACHTEN: Der Parameterkatalog kann beim POS 11
nur mit dem IS50-Code auf Band aufgenommen werden, weil
bei der Wiedergabe vom Band der Parameterkatalog inkl.
P 69 in der Steuerung GELOESCHT wird und somit der
Parameter auf "0" steht. Diese Einschrdnkung gilt beim
POS III nicht.
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Jede AUDIO-Kassette beginnt mit einem Vorspann (unbe-
schichtetes Band). Da der Beginn der aktiven Schicht
nicht automatisch erkannt wird, ist eine Vorlaufzeit
von ca. 13 Sekunden fest programmiert.

Kassettengerdt-Anschluss

Kasseitengerat 22 cder Z,P5020

POSELESTA il il P
SteckerVe 4 —— ~-O0bkcmmmm e m e |

Sleuerung I Kabel

+2 X0 o o 2 RXD
3 RXD o— o 3 TXD
4 RTS O— +0 4 RTS
7 GND © 0 7 GND
20 DTR o 20 DOTR

Die Definition des Kassettengeridtes als "DCE" (data
communication equipment) gem#iss V.24 und der POS-
ELESTA II/III als "DTE"™ (data terminal equipment)
erlaubt eine geradlinige Verbindung, z. B. 2 zu 2,
zwischen beiden Ger#dten. "CTS" hat einen hohen Pegel
(bereits in der Steuerung vorhanden.

Zeitdiagramm (Kassettenger#t, Stecker V 6)

£ 2
T I B &
IR ! §
¢ i ¢ < < > 2
S i :
g $ é g(b Doten 3 g ('5 Daten g
| ! — R
[} ' D ’
! - o ] 4
3 A~ R "’mmmﬂf_";_
4 RTS—= 1 ! I t ,
H N 11 1 J 1
5 CTS = I ] 1! N 1 1
6 wa«-J""“"nf“T"‘ff’ﬁ—"‘"‘ﬂ“—‘ﬂ“‘
20 DIR = | ! 1 :J“'—r—’ : N
i H ;l_ |i 1 1 1 1y
I 43¢ | R REIN A
'!r‘mm' "m’* . I . b .
49,6ms 776ms 3Ims ims g
. . N
L A J g
Ausgabe aouf Band Eingabe vom Band
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2.6.2.3 Lochstreifen-Leser/Lochstreifen-Stanzer/TTY

Modes 7 und 8 (Ziffern 7 und 8)

Baud-Rate: mit Parameter P 68 wdhlbar
0 = 110 Baud
1l = 300 Baud
2 = 600 Baud
J = 1200 Baud
4 = 2400 Baud }> nur bei POS III
S5 = 4800 Baud mdglich
Code: P B9 = 0 sxxxxxxxPS$S (1s0)
P B9 = 1 sxxxxxxxSS (ASCII)

Beim Einlesen von Programmen oder Maschinenparametern
wird zuerst das in der Steuverung vorgewdhlte Programm
geldscht.

BITTE BEACHTEN: Das Einlesen des Parameterkatalogs ist

bei POS II nur im ISO-Code mit 110 Baud mbglich, da vor
dem Einlesen der gesamte Parameterkatalog P 88 inkl.

P 68 und P 69 geldscht wird und somit die Parameter

auf "0O" stehen. Beim P0OS III ist das Einlesen der Para-
meter mit Baud-Raten bis 1200 Baud im ISO- oder ASCII-

Code midglich.

Protokoll:

Die Daten werden formatiert ausgegeben (im Gegensatz zur
DNC-Schnittstelle), d.h. die Abstinde zwischen den ein-

zelnen Funktionen werden mit Leerzeichen (space) ausge-
fullt.

Das Einlese-Protokoll kann jedoch ohne die Leerzeichen
eingegeben werden.

Die Protokoll- und Programmfunktionen sind im nachfol-
genden Kapitel 2.6.3. ?DNC) beschrieben.

Beispiel:

2

N1 X 8.00¢ Y, 43el4s F 1002

N 2 M- 22.08L F 7158 & 42

N 3 X 2.20C0 Y 23.144 ! 8.002 J 43.144 G 02
N 4G 121L l.l02

N 5 X  22.002 Yo 43144 1 8.2322 J- 43.144 5 02
N 6X .22 3 61 G ag % 02

N o1ee 5 18

N 101 1 5.€02 J 37.822 G €3 G 25
N 10235 13 L S.121

N 183 1 S.88C J 13.202 G 25

N 104G 13 L 11.123

N 185 1 $.8220 J 37.322 G 25

N 186 5 I3 L 11.185

N 1271 s.ee2 J 13.022 G 25

N 103 3 13 L 1l.127

N 199 1 s.eze J 31.22¢ G 25
NO112 G 13 L 1l.19¢C

N1l $.83C J 13.02C G 25

N 112 5 13 L 11111

N 1131 $.032 J 37.22¢ 3 25

N 1143 13 L S5.113

N 11S G 11

¥ 3¢
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Anschlussbeispiel:

TTY mit Relais-Interface iiber die 20 mA-Stromschlaufe

Steuerung : Kabel | TTY
[
! |
vé 4+_ Schirm I
+45v 3900 97
———
E'_] Empfangsrelais
23
D
390n
25
Senderkontakt
4000 8
-t
2
©
<
N
= S
Opto-Koppler 25mA Q

Drahtbriicke im Steckergehiiuse

Serielle Schnittstelle V 7 DNC, TEL. V 10

Die DNC-Schnittstelle wird in der Betriebsart Lo<. ,

2iffern 7 und B, angew#hlt (siehe Betriebsanleitung
Kapitel 13). Ein Datenverkehr iUber die DNC-Schnittstelle
ist nur bei Verwendung der 20 mA-Stromschlaufe (current-
loop) méglich.

Es sind keine Steuersignale vorhanden.

Das ELESTA-Kassettengerdt kann nur am Stecker V 6
angeschlossen werden. Ein Drucker-Anschluss ist nicht
sinnvoll, da die Daten nicht formatiert ausgegeben
werden, siehe Protokoll Kapitel 2.6.2.1.

Baud-Rate: Mit Parameter P 70 wadhlbar

0 = 110 Baud

l = 300 Baud

2 = 600 Baud

3 = 1200 Baud

4 = 2400 Baud (nur POS III)

5 = 4800 Baud (nur POS III)
Code: P 71 = 0 sxxxxxxxPSS (Is0)

P 71 = 1 sxxxxxxxSS (ASCII)
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BITTE BEACHTEN: Das Einlesen des Parameterkatalogs ist
bei POS II nur im ISO-Code mit 110 Baud méglich, da vor
dem Einlesen der gesamte Parameterkatalog (inkl. P 70
und P 71) GELOESCHT wird und somit die Parameter auf
"O" stehen. Bei POS III sind Baudraten bis 1200 sowie
ISO- & ASCII-Code moglich.

Protokoll:

- Die Datenubertragung beginnt mit einem %-Zeichen. Alle
vorgangig eintreffenden Zeichen werden nicht beruck-
sichtigt.

- Die Programmnummer Pxx (z. B. P 20) wird nicht uber-
tragen.

- Die Satznummer muss mit Nxxx vorgewahlt werden. Die
Eingabe N Ol und N 1 ist méglich.

- Leerzeichen zwischen einzelnen Funktionen missen nicht
eingegeben werden.

- Die Satzunterdriickung "#" muss gegebenenfalls im aktu-
ellen Satz stehen. (Das Symbol |[/] auf der Tastatur ge-
neriert dieses ASCII-Zeichen auf dem Lochstreifen).

- Fuhrende oder nach dem Komma folgende Nullen missen
nicht eingegeben werden.

- Loschzeichen (delete) werden iliberlesen. Um ein falsch
gesetztes Zeichen auszuldschen,missen bei einem Lésch-
zeichen alle Lochungen vorgenommen werden, d. h. dem
falschen Zeichen muss das richtige angefigt werden.

- Die NC-Satze missen mit CR (carriage return) abge-
schlossen werden.

LF (line feed) kann, muss jedoch nicht, eingegeben
werden.

- Das Uebertragungsende ist mit M 30 und CR gekennzeich-
net.M 30 bildet den letzten NC-Satz (ohne Satznummer).
Bei einem Ausdruck wird M 30 automatisch generiert,
beim Einlesen in die Steuerung kann M 30 mit oder ohne
Satznummer eingegeben werden.

- Falsche oder nicht definierte Zeichen werden uber-
lesen.

- Satzformat in der POSELESTA II/III:

Gilt far V 6 und V 7 (siehe auch Betriebsanleitung
Kapitel 3.4.3. und 3.4.4.). Die Reihenfolge der zu
programmierenden Funktionen ist beliebig.

In einem Satz koénnen maximal folgende Funktionen
eingegeben werden:

- Satznummer Nxxx

- Satz ausblenden # (ASCII-Code)
(Symbol auf Tastatur)

- 2 Koordinaten je nach Aufldésung:

X-xxXxXxx.xx metrisch
Y-xxxXX.XxxXx metrisch
Z-xx.xxxxx Inch
D-xxxx.xxx metrisch/Winkel
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- 2 Hilfskoordinaten ToxxxxXX,oXX metrisch

' TJoXXXX o XXX metrisch
KeXXoeXXXXX Inch

- Vorschub Fxxxx

- Spindeldrehzahl Sxxxx

- 4 G-Funktionen Gxx

- 2 M-Funktionen Mx x

- Werkzeugnummer Txx

- Hilfsfunktion LXXeXXX

mit "C" (ASCII) kann ein falscher Wert einer beliebigen,
noch nicht abgeschlossenen Funktion gel&scht und neu
eingegeben werden. Die Datenein- und Ausgabe wird mit

Mm 02 (Programmende) nicht unterbrochen, sondern erst

mit M 30.

Anschlussbeispiel 20 mA-Stromschlaufe

Steuerung |
v7
N
€rdung J? - + £rdung g
Send kti ' &
ender (aktiv) l Sender (aktiv) ¢
23 g
8
. l Empfénger (passiv)
Empf i )
mpfénger (passnv)l ”s * z.B. Opto-Koppler
0
TEL.4 9 of Begrenzungswidetstand
TEL.2 0 ot—r 15V - 3V

TEL 3 0-,——— R = 0,026 mA = 390

TEL. V 10 (Rundstecker)

Die Kommunikationsleitungen TEL. 1, 2 und 3 k&nnen im
gleichen Kabel zu V 7 gefihrt werden (siehe auch nach-
folgendes Schema). Sie dienen der Uebertragung von Zu-
satzinformationen oder Steuersignalen (z. B. Signali-
sation einer Bereitschaft oder Anforderung).

Steckerbelegung V 7 (DNC, TEL)

Kontakt Belegung Erkl&rungen

8 Input + Empfangsdaten

9 TEL. 1

10 TEL. 2 siehe nachfolgendes Schema
11 TEL., 3

17 Output + Uebertragungsquelle

23 Output - Sendedaten

24 Input - Empfangsdaten

25 Output + Uebertragungsquelle
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Steckerbelegung V 10

Kontakt Belegung Erkl&drungen
1 TEL. 1
2 TEL. 2 siehe nachfolgendes Schema
3 TEL. 3
POSELESTA II/III intern: o~
©
Z80 - DART &
) B- CHANNEL ono 13 <
_ DCDB CTSB  RxDB Tx08 ?
2 23 8,
LS04 96 w
lo]
~
<
‘5
SFHE00[5
] ™ s
2 g 4448
4148
400E
m N < - N ™ | + +
o o o o @ @ Y H 3l 2
- - [ [ - - é é g g ;’
o0 ~0 -0 el 0 0 <0 =0 =[] &0
Stecker V10 Stecker V7
TEL ONC

Serielle Schnittstelle V 8 - Externe Tastatur

Ueber diese Schnittstelle kdnnen Funktionen und Daten
von einer externen Tastatur eingegeben werden. Die ex-
terne Tastatur verfiigt lUber die gleichen Funktionen
wie die interne Tastatur und ist somit auch in der
Bedienung identisch. Diese externe Tastatur darf aber
nicht mit einer handelsiiblichen ASCII-Tastatur, z. B.
zu einem Computerterminal, verwechselt werden. Die
Code-Uebertragung erfolgt seriell, d. h. dass jeder
Tastencode seriell umgewandelt und so ilber den Stecker
V 8 in die Steuerung Ubertragen wird.

Bei der internen Tastatur wird der Tastencode jedoch
direkt parallel in die Steuerung gesetzt. Darum ist
eine von der Steuerung getrennte Anwendung der internen
Frontplatte aus Stdrungsgriinden nicht méiglich.

Die maximal zuldssige Distanz zwischen externer Tastatur
und POSELESTA II/III betridgt 200 m.

55

ELESTA




Ueber die Eingangsklemme V21/9 kann in jeder Betriebs-
art von der internen auf die externe Tastatur umgeschal-
tet werden.

Baud-Rate: 1200 fest programmiert

Code: sxxxxxxxP8S (I50-Code siehe nachfolgende
Code-Tabelle)

Protokoll: lwuischen den einzelnen gesendeten Zeichen
muss eine Pause von mindestens 100ms ein-
gehalten werden (dies wird bei einer ech-
ten Tastaturbedienung praktisch automa-
tisch geschehen). Um einen Ueberlauf des
Eingabepuffers zu vermeiden, muss bei
einer Computer-~Simulation deshalb diese
Pause unbedingt eingehalten werden.

Codierung: Jeder Taste ist gemdss nachfolgender Code-
Tabelle ein 2-stelliger hexadezimaler Code
zugeordnet. Die Taste "P" hat z. B. den
Code 48,

Der "HEX"-Code 48 entspricht dem ASCII-
Charakter "H", der mit einem "parity bit"
versehen als IS0-Code "H" ser.ei. Uberty
gen wird.

Mittels Diagnose-Programm kann der Code
jeder Taste lberpriift werden. Der ange-
zeigte Code ist um "1" hSher als der tat-
sdchlich Ubertragene Code. Deshalb wird
z. B. flir die Taste "P" die Zahl 49 ange-

zeigt.
Code-Tabelle

0t P]in 3 “o) ‘ wn @

Non Yl @z, O, (4:5)
i PR ) z]%, O @:» @(3A) o
D Al D]%%) @’D P 30) @(3\)
1E 1F
0F) @0
o @ ol [R5 6] 8 [Fl%y (1E M),
[ 8l telel (21 How Lty [KEs [8]65)
) ) s [ =) Y S
2] [@]% 8 [=] % L& @l%,

( ) = am Bildschirm angezeigte Zahl
bewirkt den Abbruch vom Testprogramm N 3
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Steckerbelegung V 8

Kontakt 8elegung Erkl&@rungen
8 Input + Empfangsdaten
17 Output + nicht zu verwenden
23 Output - nicht zu verwenden
24 Input - Empfangsdaten
25 Output + nicht zu verwenden
5v
?35_ vee UART 8251
DSR CTS GND RxD TxD
2 l |
‘ 247 |4 3 +5v

75452
2

10
w +15v
LS04 e
< 2%390E
1
4
SFHE00 |5 4148
M 4 4K
POSELESTAIl, intern b o, —{ 1
man| IR S =
2 '1 4448
4148
100E
\ | +| +
- 3 3 3
b= a g
2 3 gl 3
Stecker V8 :{,[H G[H QU :h «
e S )
: nicht zu verwenden
I
'y
1 £
1S
(K]
|
!
) I
: I
|
1
4
L

Externe Tostatur

4C 124 833
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Bildschirm V 1 (Verbindung zu V 9 an der Steuerung)

Der 12-20ll-Bildschirm ist mit einem eigenen Netzan-
schluss ausgestattet (siehe 2.2.). Die Dateniibertragung
von der Steuerung zur Bildschirm-Einheit erfolgt Ulber
ein mitgeliefertes Koax-Kabel.

Bildschirmeingang Composit-Video V 1

Bildschirmstecker BNC-Buchse

Kabelldnge maximal 3 m (fUr grdssere Entfer-
nungen Spezialkabel bestellen).
Mitgeliefertes Kabel 1,5 m

Kabeltyp Koax RG 58 C / SO

Helligkeit mittels Potentiometer am Front-
rahmen verstellbar

Schutzart IP 65

Handbedienungsfeld

Das Handbedienungsfeld ermdglicht ein manuelles Verfah-
ren in den Betriebsarten "Hand" oder "Programmieren/
Playback". Das Handbedienungsfeld wird auf Wunsch von
ELESTA geliefert. Handrad und Logik zu zehnfacher Im-
pulsvervielfachung sind standardmdssig enthalten.

Abmessungen, Einbau

177

1&

I ELESTA

1046 :a2

Montageausschnil: 322 x 189 4

Veruendete Tasten: Elektroapparate OLTEN (EAOQ),
Baureihe 14 LL
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3.2. Schema
gwn

Masse ¢ ;:%

OV extern 0 @ §

OV extern @ 4 @ —24V extern
Richtungstaste -2 O 24V extern

Richtungstaste -D g 4 ’ g Richtungstaste -Y
™) Ri -
- o I o ~ Richtungstaste - X
o

2

ag-
-

’0,;02—4
A-
—Qs
)
x—

0—'0

Richtungstaste +Y
Richtungstaste +X

bo,voz-
a+

bt"{cz
2+

Richtungstaste + 2 . 4
Richtungstaste +D
[ o o
o

,°1° 7 1
A+
q®o
b
2
X+

]
1 q
[

9 2

> - @ Eilgang

—
Jogging
S
Jogging 10 . : Vorschub
Jogging 400 : : Override
[
Jogging 1000 - Lq\ L
Jogging 10000 —___—'“g\) o < ! :5-—<.':> Abschirmung
1
g3 ::
> “ "5 i + 10V
ol '
Q- -t ov
X| x
6 -
g ~N @ $ Hondradakt. Y
=]
(=]
'g’:; a | o M o I Handrodakt. X
2 o ~N <
-§ o OF o 93 G4 0‘
r=1
L
2
O T
O x -4
@ O\ < < g E ) e
o Q [
2 g ] 2 R e 3 R YW/RW( offen & VW
g a o &3 |t 2av & RW
4 8 > < o x 2 o
-3 e ~ H
3 > S 3 *H A
3 ‘<’. : ' +5v
"o
g 3_ : J ov
[
S S h Masse
e s gg
o 2. ~
2 3%
2 # 3C 424447
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Anschlussschema Handbedienungsfeld

Erdung (0 2,5 mm2 Cu zum )
frei

+24 V-Einspeisung extern

+24 V-Einspeisung extern
frei

vorwirts/rlckwidrts fiir Handrad

OV-Einspeisung extern
OV-Einspeisung extern
OV-Einspeisung extern

frei

Abschirmung :
Vorschubpotentiometer, Mitte
4+ 10 V-Referenzspannung
Override-Potentiometer, Mitte
OV-Referenzspannung
Handradausgang A
Handradausgang B

OV-Handrad

+ 5 V-Handrad

Masse (Erde)

Richtungstaste
Richtungstaste
Richtungstaste
Richtungstaste
Richtungstaste
Richtungstaste
Richtungstaste
Richtungstaste +
Handradaktivierung X
Handradaktivierung Y
Handradaktivierung Z
Handradaktivierung D
frei

Eilgang

Jogging 1

Jogging 10

Jogging 100

Jogaging 1000

Jogging 10000

frei

4+ 0 4+ 0+
OO NN <<€
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Klemme Anschluss
---I--: .................
2
3
4
5 P zur Anpass-
B steuerung
7
8
9
10 /
11 Erdungsklemme
12 vV 23 -1
13 vV 23 - 2
14 vV 23 - 4
15 V23 -3
16 vV 5 -3
17 vV 5 -5
18 vV 5 - 13
189 Vo5 - 12
20 V 5 - 5tecker
Gehduse
21 vV 20 - 12
22 vV 20 - 8
23 vV 20 - 11
24 vV 20 - 7
25 vV 20 - 10
26 V 20 - 6
27 v 20 - 9
28 vV 20 - 5§
29 vV 20 - 4
30 vV 20 -3
31 vV 20 - 2
32 vV 20 -1
33
34 V21l -6
35 vV 21 1
36 vV 21 2
37 v 21l -3
38 vV 21 -4
39 V2l -5
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Funktionsbeschreibung

Wahlschalter-Funktionen: (im Uhrzeigersinn)

1 Handradverfahren mit Impulsvervielfachung, Faktor 10
Bei jedem Handradschritt werden 10 Schritte zur PO0OS-
ELESTA II/III generiert.

2 Handradverfahren direkt, Faktor 1

Bei jedem Handradschritt wird 1 Schritt zur POSELESTA

II/I111 generiert. 1 Schritt = Auflésung

Verfahren mittels Richtungstasten

Jogging 1 Schritt (Aufl&sung)

Jogging 10 Schritte

Jogging 100 Schritte

Jogging 1000 Schritte

Jogging 10000 Schritte

[soREN s I B SV

Handradverfahren

Wahlschalter in Position 1 oder 2. Handradaktivierung
betdtigen; Taste rastet ein und die Lampe leuchtet auf.
Es kdnnen mehrere Handradaktivierungen gleichzeitig
wirksam sein.

Maximale Geschwindigkeit mit dem Handrad, Wahlschalter
in Position 1 (mal 10): 10 Umdrehungen / Sek.

Die Verfahrrichtung kann durch Aufschalten von + 24 V
am Eingang VW/RW, Klemme 6 geindert werden (standard-
missig nicht geschaltet, d. h. ohne Schaltung).

Einspeisung + 24 V:

Gleiche Anforderungen wie fir POSELESTA II/1I11
Stromaufnahme (4 Lampen leuchten): max. 300 mA

Die Richtungs- und Eilgangstasten sind standardmdssig
nicht mit Lampen bestlickt.

Die 0OV-Leitung vom Handrad und OV extern sind poten-
tial-getrennt!
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